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Yük, Basınç 

mantığı ana 
leme eleman
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trolde Servo 
r da bu iş biti
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r ölçüm elem
a veya kontro
kazancı ile ç
e kadar geri b
ölçülen değe

Servo Kont

elemanları o
nları farklıdır
ullanılır. 

amplifier inte
irilir. İntegras

K KONGRESİ 12
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olöre iletilir, S
çarpılır ve i
besleme ile 
er pozisyon y

trolü: 

olarak, pozis
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egral tiptir. İn
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Şekil 17
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Servo Kontro
amplifier çık
devam eder
yerine açı ola
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me olarak hı

a yapılmaz, g
mak için gere
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ğü gibi, Rat
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kontrolünde,
eme yapılır. 
sistemler ile

valfleri incele
n etkilenen b
olarak kend
dökümanda 

ARARLI KAR

ynı ve seçimi
nin ne kadar 

valf teknik ka

Şe

ted flow, res
etayları ilerik
arına katalog
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 direk yükün
Yük Servo k

erde detaylı o

emekte fayda
u eleman ko

disini göster
incelenmişti

RAKTERİSTİ

i, ne kadar h
olduğu gibi p

ataloğuna ba

ekil 18. Tipik

sponse time
ki kısımlarda
glarda verilir.
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n üstüne yerl
kontrolünde S
olarak incele
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ontrol perform
rmektedir. S
ir. Bu kısımd

İKLERİ  

hidrolik güce 
parametreler

aktığımızda a
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, Threshold,
a açıklanacak

 _____
İZMİR

eştirilen bas
Servo amplif
necektir. 

ol grubunun e
mansını da iş
Servo Valfle
da daha çok

ihtiyaç olduğ
re bağlıdır. 

aşağıdaki Şe

Teknik Datal

, Hysterisis, 
ktır. Bunun d

_____________

ınç transmitt
fierde, hız ko

en değişken 
şletme şartla
erin birçok 
k kontrol ağı

ğu, ne kadar

kil 18 de ver

ları 

Null leakag
dışında aşağ

__________  17

teri veya yük
ontrolünde ol

 elemanların
arı değiştikçe
karakteristik

ırlıklı özellikl

r hassasiyet 

rilen dataları 

ge flow gibi 
ğıda belirtilen
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özellikler 
n frekans 



 

 

 VI.

 

 
Burada 
yaklaşım
değerler
 
Bu verile
tespiti aç
 
 
Rated F
 
Bu debi 
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da görüldüğ
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en özellikler
çısından öne

low, Tanıml

miktarına, y
bağlanır ve

farkı 70 bar 
r, tank basın
nyalde elde e
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Ş

ü gibi, verile
sinyal dediği

i detaylarının
emlidir. 

lı Debi: 

yüksüz debi 
e araya bir d
r iken ölçülü
ncı sıfırdır. Po
edilen debi R
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ekil 19. Tipik

er, giriş sinya
imiz, Uygula

n anlaşılmas

miktarı da d
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ür bu değer 
ortlar birbirin
Rated Flow d
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k Frekans Re

alin büyüklü
anabilecek m

sı Servo Va

denir, valfe ö
onularak deb
Rated flow 

ne bağlı oldu
dur. Şekil 20 
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esponse Ver

ğüne farklı g
maksimum gi

lflerin seçim

önüne herha
bi ölçülür. V
olarak adla
ğu için her p
de detaylı aç

_____________

risi 

grafikler elde
riş sinyalinin

i, kullanımı 

ngi bir silind
Valf tam açık
andırılır. Sist
portta 35 bar 
çıklama yapı

__________  17

e edilir. Gen
n yüzdesi ol

ve performa

dir bağlanma
k olduğunda
tem basıncı 
r basınç düşü
ılmıştır. 
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ümü olur. 
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alakalı olara
ardır, bunlar 
lama Şekil 2

Şe
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mekanik siste
yal, aynı son
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ak sürgü ge
sıfır geçiş (li
1 de verilmiş

ekil 21. Sürg

emlerde, sür
nucu vermez

K KONGRESİ 12
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ştir. 

gü Geçişlerin

rtünme, man
. Dolayısı ile
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ped) ve Pozit

Kazanç Eğril

nlerden dola
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+%100 e çık
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k değeri bulu
alfte bu değe
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fler aktüatörle
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kar ve sonra
geri yönde fa
ksimum akım

iç aşınmala
maksimum sa

Şekil 22. H

çıkarılır ve 
nur. Genelde

er % 0.05 tir.

Şekil 2

ortlar birbirin
er ile berabe
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ada tekrar -
arklı çıkışlar 

mın % si olara

ardan dolay
apma olarak
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 aşağıya te
e uygulanac
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ne bağlı olara
er kullanılır. D

 _____
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-%100 e ge
alınır. Buna

ak ifade edilir

yı lineerliğini
k, yüzdesel 

Doğrusallık

ekrar indirilir
ak maksimu

ld, Eşik 

ak elde edile
Dolayısı ile ö

_____________

riler, buna g
a paya Hyste
r. 

i kaybedebil
ifade edilir

, valf çıkışı
m akımın yü

en yüksüz de
nünde devam

__________  18

göre çıkış k
terisis, hata 

lir. Buda do
r. Konu şek

 

ndaki ilk de
üzdesi cinsind

 

ebilerdi. Ama
mlı bir yük va
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Basınç düşü
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ar, basınç dü
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düşümünü ol
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ank basıncı
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bir çalışm
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BA 10


akım % olara

OLİK PNÖMATİK

gü hareketi i
ı ile Servo va

arında da S
aynı karakte
işki olduğu 
gibi bir ilişki v

 

bi; 

e doğru oran
ümünün kare

ervo valfin s
alf üzerindek
üşümü için s
istediğinizde
uşturulan öğ

ı, valfin önün

ettirmek için g

, genelde s

 LP - TP  , va

de belirttiğim
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e böyle bir du
a noktası v

ar düzeltilir, g
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7000
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ak alınmalıdı
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le debi kont
alf debi yakla

Şekil 24. Se

Servo valf s
eristiği göste

daha önced
vardır; 

ntılıdır, 
kökü ile doğr

sürgüsünü ne
ki basınç dü
ilindirin önün
, üç kat bası
ğeler; 

ndeki p portta

gerekli yük, b

sıfırdır. Ama 

lf üzerindeki

miz gibi valf d
hareketi için
urum anacak
vardır. Bu 
gerçek debi e

 

r.  
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trolü sağland
aşımı aşağıd

 
ervo Valf De

 
sürgü harek
erdiği tespit 
den ispatlan

 

ru orantılıdır

e kadar aça
şümünü de 

ndeki yükü a
nç düşümün

aki basınç 

basınç farkı, 
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 basınç düşü

debileri katalo
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k anlık yaşan
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 _____
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dığından, po
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edilmiştir. O
mıştır. Dola
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ar veya arttır
arttırsanız, k
zaltmak gere

nü artırmanız
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ümünü verir.

oglarda, 70 b
m uygulana
nabilir. Gene
ksüz debi o

_____________
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olayı oluşan
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karekökü ile 
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olarak verile

__________  18

arasında de
an bir debi kıs

n debilerde,
rifis alanı il

bi ile basınç 

adar doğru 
doğru orant
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sınç farkı 
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düşümü için v
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mun ya altınd
en değer, a
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lecek, debi, 
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Ş

er, yüksek b
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kadar doğru
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arkının arttır
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basınç düşüm
fler ile çalışıp
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ç düşümü de
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ı eğrisi aşağ
konur. 
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mü ile çalışır
p ağırlığı aza

m olduğu orta

ttıkça artaca
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ot basıncı artt

e ilgilidir. Bi
yi arttıracağı
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ının 1/3 oran
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ğıdaki gibi ol

Düşümü Eğri

rlar, bunun s
altmaktır. Ağ
aya çıkmakta

ağı için, yük
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ponse zaman
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görünüşe gö

ağımız gücü 
arak hesapla
m gücün elde 

__________  18
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büyüklüğünü 
kle uçaklarda

ç düşümü d

düşük basın
nları da iyileş
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öre elde ed
düşüreceği
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edildiği nokt
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de işlemiştik. 
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Şekil

Akimi

cin
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